SISTEMAS LINEALES
CURsSO 2010/11: PROBLEMA PARA ENTREGAR 1. SOLUCIONES

Sea la senal
z(t) = e 2 (1 — u(t) + u(t — 1))
Calcule y dibuje:
—7t—3
1ox (<72 4 2)
La senal que nos dan es equivalente a la senal
z(t) = e*u(—t) + e Hu(t — 1)

tal y como se muestra a continuacién:
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La transformacién de variable independiente que se pide es equivalente a:
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Puede hacerse de diversas formas, pero basicamente consiste en un abatimiento, un des-
plazamiento y un escalado:
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2.-La parte par y la parte impar de z(t).
La parte par se define como

x(t) + x(—t)
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La parte impar se define como

I‘O(t) — .ZU(t) — l’(—t)
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3.- La parte hermitica y la parte antihermitica de x(t).

Dado que la senal es real, la parte hermitica coincide con la parte par, y la antihermitica
con la parte impar.
4.- La potencia instantianea de la senal. (Calcule ademds su Energia, su valor
de pico, su valor medio y su potencia media).
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5.- La convolucién y(t) = x(t) * x(t)
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